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1. Kurzbeschreibung

Kurzbeschreibung

AGB lll ist die dritte Generation der automatischen Geschwindigkeitsbegrenzer. Sie ist so konstruiert,
dass sie den europdischen Verordnungen entspricht.

Zusatzlich zu den bekannten Funktionen, die Fahrgeschwindigkeit auf einen codierten Hochstwert zu
begrenzen, ist AGB Ill mit einer variablen Geschwindigkeitsbegrenzung ausgerustet. D. h., der Fahrer
kann, durch Betatigen eines Schalters, jede gewlinschte Fahrgeschwindigkeit programmieren
(oberhalb 30 km/h und unterhalb der codierten Hochstgeschwindigkeit) und "geregelt” fahren. Hierzu
muss jedoch das Fahrpedal festgehalten werden. Diese variable Geschwindigkeitsbegrenzung kann
alternativ auch als zusatzliche zweite Geschwindigkeitsbegrenzung unterhalb der
Hochstgeschwindigkeitsbegrenzung genutzt werden.

Der elektronische Regler ist selbstdiagnosefahig.

Das elektrische Stellglied ist ein seit Jahren bewéhrtes Bauteil, das in 100.000facher Anwendung
seine Alltagstauglichkeit bewiesen hat. Fir die Montage stehen als Applikationsteile verschiedene
Befestigungssatze zur Verfigung.

Funktionsumfang

AGB Il begrenzt die Hochstgeschwindigkeit v-max von Kraftfahrzeugen mittels elektronischer Rege-
lung eines auf die Dieselpumpe wirkenden Stellgliedes.

Die Hochstgeschwindigkeit v-max ist bei der Produktion des Gerates bzw. von einer autorisierten
Stelle, im Bereich von 2 km/h bis 200 km/h, einstellbar.

Die Anlage ist zuséatzlich in der Lage, die Geschwindigkeit zwischen 30 km/h und der codierten
Hdchstgeschwindigkeit zu begrenzen. Diese Geschwindigkeit kann vom Fahrer mittels eines Schalters
frei gewahlt werden.

Alle Ein- und Ausgénge sind gegen Kurzschlisse geschiitzt.

Das Gerat ist zur Selbstdiagnose fahig.

Die Einrichtung entspricht unter anderem folgenden Anforderungen:
» EU Richtlinie 95/54 Elektromagnetische Vertraglichkeit
» EU Richtlinie 92/24 Geschwindigkeitsbegrenzer

Die Einrichtung ist mit einem EEPROM-Speicher ausgerustet.

Der Sollwert fir die Héchstgeschwindigkeit wird durch Programmieren des EEPROM-Speichers
eingegeben.
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1. Kurzbeschreibung

Vorteile

Hohe Genauigkeit:
- Fehler der Geschwindigkeitserfassung < 0,5 km/h oder 0,5 % relativ zum C3-Signal
- Hohe Regelgiite

Robuster elektronischer Regler:

- Alle Ein-/Ausgéange kurzschluf3fest gegen Masse und U bat

- EMV-Storeinstrahlung nach DIN ISO 11452-4 (2000-3) 150 mA
- Storabstrahlung Storgrad 3 nach VDE 0879-3

- stabiles kleines Gehause

Diagnosefahig:
- nach ISO/DIS 9141

- Fehlererkennung und Abspeicherung

Universelle Einsatzmdglichkeiten:

- Elektronischer Regler programmierbar

- verschiedene Befestigungssatze

- nur 2 unterschiedliche Anlagen (12 V, 89 km/h / 24 V, 89 km/h)
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1. Kurzbeschreibung

Montageubersicht

Fahrtschreiber -

v-Uber- und Anschlisse:

Fehlerleuchte

Scheren -
system I

Scheren -
system II

Uberhubelement
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1. Kurzbeschreibung

Funktionsbeschreibung Uberhubelement

Leerlaufstellung
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Eingestellte ——mm
Begrenzung

Elektron. Regler Elektr. Stellglied

Einspritz-
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1. Kurzbeschreibung

Funktionsbeschreibung Scherensystem |

Leerlauf Volllast

Einspritz-

Leerlaufstellung

Elektr. Stellglied Elektron. Regler
. ~*— Geschwindigkeitssignal
N o Versorgun
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1. Kurzbeschreibung

Funktionsbeschreibung Scherensystem Il
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1. Kurzbeschreibung

Blockschaltbild
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1. Kurzbeschreibung

AGB - Priufadapter mit Interface und Prifsoftware fir PC
(zur Programmierung des elektronischen Reglers)

- Funktionsprufung

- Fehlerspeicher lesen/léschen

- Diagnose
- Anderung der eingestellten Parameter AGB - Priifadapter
e V-max — 3
e v-variabel J \
¢ Wegimpulszahl (bei Hallgeber)
e Stellerspannung
e Einspritzpumpentyp 4 )
e Leitungsiubewachung Ein/Aus (1 w
¢ Notlaufposition o] ] )
: == 6 B2 EB
ON  START @ wON wSET u Q.
MAX N
W\ 7
1
Verbindung 4
(Prufadapter - PC)
B .=’| N
e 5‘1&"’&7]\'.:/:
=/
—— =14,
— /

Verbindung 2
(Prufadapter —

Verbindung 1
(Prufadapter — Kabelbaum)
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1. Kurzbeschreibung

Bedienung

Komponenten in/an der Armaturentafel und deren Funktion:
1. v-Uber-/Fehlerleuchte

Die v-Uberleuchte wird eingeschaltet, sobald die begrenzte Hochstgeschwindigkeit um mehr als 2
km/h Uberschritten wird (z.B. Talfahrt mit abgeregelter Einspritzpumpe) und erlischt wieder beim
Erreichen der begrenzten Hochstgeschwindigkeit. Zur Uberpriifung der Leuchte, wird diese beim
Einschalten der Zindung kurz angesteuert und leuchtet ca. 1 Sekunde auf. Wenn ein Fehler der
Anlage vorliegt, bleibt die v-Uber-/Fehlerleuchte standig eingeschaltet.

/B

2. Zur Bedienung der variablen Geschwindigkeitsbrenzung ist ein zusatzlicher Schalter (gehdrt nicht
zu Lieferumfang VDO) erforderlich. Uber diesen Schalter, kann die variable Geschwindigkeits-
begrenzung eingeschaltet werden. Die aktuell gefahrene Geschwindigkeit wird beim Einschalten
als maximal Geschwindigkeit tbernommen. Diese Funktion ist im Bereich von 30 km/h und der
maximalen Hdchstgeschwindigkeitsbegrenzung nutzbar.
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2. Montage AGB Il

|Inha|t

2.1 Komponenten der Anlage

2.2 Technische Daten
2.2.1 Elektronischer Regler
2.2.3 Elektrisches Stellglied

2.3 Montage der Komponenten
2.3.1 Montage des elektronischen Reglers
2.3.2 Montage des elektrischen Stellgliedes

2.3.3 Montage der Anlenksysteme

Montage des Uberhubelements
Montage des Scherensystems |
Montage des Scherensystems Il (Zuggegenstiitze am Hebel)

2.3.4 Montage der v-Uber-/Fehlerleuchte
2.4 Elektrischer Anschluss
2.4.1 Verlegung des Kabelbaumes
2.4.2 Elektrischer Anschlussplan
2.5 Einstellung der Anlenkung
2.5.1 Einstellung bei Scherensystem | und Uberhubelement
2.5.2 Einstellung bei Scherensystem Il (Zuggegenstiitze am Hebel)

2.6 Nach der Montage

2.7 Anlage verplomben
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2. Montage AGB Il

2.1

a)
b)
c)
d)

Komponenten der Anlage

Elektronischer Regler

Elektrisches Stellglied

Schalter zur variablen v max Begrenzung (Option)
Anlenkungssysteme flir Gasregulierung

d1) Scherensystem |

d2) Scherensystem |l

d3)  Uberhubelement

Kabelbaum
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2. Montage AGB Il

2.2 Technische Daten
2.2.1 Elektronischer Regler

Elektrische Daten:
Verpolschutz
Uberspannungsschutz
Nennspannung
Betriebsspannung 12V
Betriebsspannung 24V
Fahrtschreiber

Hallgebersignal

Impulzahlen von
Temperaturen :

Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Schutzklasse:

Gehauseabmessungen:

Programmierung:

TUO00-0041-0200201

T

Nach ISO 16750-2; 28 V, Dauer 1 min.
400 ms - 60 Volt

12V oder 24 V

9,5V bis 16 V

20V bis 32V

< 0,5V Pegel >6,0V

<1,5V Pegel>6,0V I

2400 bis 25000 Impulse / km

—40°C bis + 70°C
—40°C bis + 80°C

IP 50 DIN 40 050, IP 53 bei Einbaulage Stecker nach unten

Die Gehauseabmessungen kénnen bei Bedarf aus einer speziellen
Kundenzeichnung enthommen werden.

-89 km

- RQV

- V-Signaluberwachung aus
- Notlaufposition frei

- PWM v- Signal vom Tachographen

e

- N
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2. Montage AGB Il

2.2 Technische Daten
2.2.3 Elektrisches Stellglied

Elektrische Daten:

Nennspannung 12 V oder 24 V (je nach elektrischem Stellglied)

Betriebsspannung vom elektronischen Regler

Aufregelzeit <2s

Isolationswiderstand > 500 kQ

Temperaturen :

Betriebstemperatur —25°C bis + 100°C

Lagertemperatur —35°C bis + 115°C

Schutzklasse: IP 56 DIN 40 050

Nenndrehmoment: 400 Ncm

Gehauseabmessungen: Die Gehduseabmessungen kénnen bei Bedarf aus einer speziellen

Kundenzeichnung enthommen werden.
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.1 Montage des elektronischen Reglers

Der elektronische Regler ist im Fahrgastinnenraum oder Fahrerhaus zu montieren (wenn maéglich im
Bereich der Zentralelektrik). Die Montage in Feuchtrdumen, z.B. im Motorraum, kann zu Ausfallen
fuhren und ist deshalb zu vermeiden. Die Steckerleiste des elektronischen Reglers muss nach unten
weisen.

Sollte der elektronische Regler liegend montiert werden, muss die Steckerleiste im Winkel von > 5°
nach unten weisen.

Bitte Schutzklasse beachten:

Einbaulage der Steckerleiste senkrecht nach unten = IP53

Andere Einbaulagen: IP53

a) Batterie abklemmen.
b) Bohrstellen anzeichnen (auf Luftleitungen etc. achten).
Benutzen Sie den Montagehalter als Schablone. Das Mal} zum Aufstecken und Abziehen des

Steckanschlusses betragt 70 mm.

c) Bohrung @ 3,9 mm ausfiihren und elektronischen Regler befestigen.

o=
2]

e

o=
=
A

|- |
ﬂ -.’
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.2 Montage des elektrischen Stellgliedes

a) Elektrisches Stellglied bis auf die Montagefii’e am Halter befestigen und Schrauben handfest an-
ziehen. Anlenkhebel auf der Stellgliedachse befestigen und Bowdenzug einhangen.

Befestigung des elektrischen Stellgliedes am Halter

b) Montagestelle wahlen.
Das elektrische Stellglied sollte am Hilfsrahmen oder an der Karosserie befestigt werden. Wegen
zu hoher Schwingungsbelastung darf das elektrische Stellglied nicht am Motor befestigt werden.
Ebenso ist die Montage am Kippflihrerhaus in der Regel ungeeignet, da dieses gefedert ist und
hierdurch Hubbewegungen an der Einspritzpumpe durch den Bowdenzug entstehen kénnen. Die
Montagestelle ist so zu wahlen, dass der Bowdenzug auf kurzem Weg zur Einspritzpumpe gefihrt
wird. Dabei sollte ein Radius von 150 mm nicht unterschritten werden. Es ist darauf zu achten,
dass genlugend Abstand zu beweglichen Teilen vorhanden ist und eine Distanz des Bowdenzuges
von etwa 200 mm zur Auspuffanlage besteht

c) Elektrisches Stellglied vom Halter demontieren und MontagefiiRe nach Bedarf anbringen.
Elektrisches Stellglied am Halter befestigen.

d) Elektrisches Stellglied positionieren und Bohrstellen anzeichnen.

TUO00-0041-0200201 1105 2-6
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.2 Montage des elektrischen Stellgliedes

e) Bohrungen mit @ 6,1 mm ausfihren und elektrisches Stellglied befestigen.
Montagebeispiel des elektrischen Stellgliedes

f) Kugelkopf montieren, Bowdenzug einhangen und zur Einspritzpumpe verlegen. Mit Kabelhaltern
sichern.

TUO00-0041-0200201 1105



Produkt-Handbuch AGB llI
2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.3 Montage der Anlenksysteme

Die beweglichen Teile der Anlenksysteme sollten bei der Montage grundsatzlich gefettet
werden.

Montage des Uberhubelements

Das Uberhubelement kann bei Fahrzeugen mit ziehendem Gasreguliergesténge nahe der Einspritz-
pumpe montiert werden. Vermeiden Sie die Montage in ein Gestange, in dem z.B. ein Abstellzylinder
bereits montiert ist (Bruch des Gestanges durch zu hohes Gewicht bei Schwingungen). Das Mal} des
Uberhubes betragt max. 50 mm

a) Reguliergestéange ausbauen und Ladnge messen.

b) Gesténge kiirzen, (Lange Uberhubelement = 166,5 mm) Uberhubelement montieren und in Pkt. a
gemessene Lange einstellen. )
Verwenden Sie falls erforderlich beiliegende Ubergangsgewindestlcke.

c) Montieren Sie den Anlenkhebel am Pumpenhebel und fixieren Sie den Anlenkbolzen so, dass

dieser einen Weg zwischen Leerlauf- und Volllastposition von 30 bis 55 mm zurtcklegt (Bohrung
Anlenkbolzen & 10,1 mm).

Montage Anlenkbolzen

ManB X (Anlenkbolzen) = 30 bis 55 mm

Fuhrungsbuchse o
Ml v
\ Anlenkhebel

Anlenkbolzen
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.3 Montage der Anlenksysteme

d) Die Bowdenzuggegenstitze muss am Motor so montiert werden, dass der Bowdenzug auf einer
Ebene mit dem Anlenkbolzen liegt. Hierzu bietet sich in vielen Fallen eine Befestigungsschraube
an der Einspritzpumpe an. Schraube 16sen und Halter so anbringen, dass er am Reglergehause
anliegt und dadurch arretiert wird. Schraube festziehen (Drehmoment beachten).

e) Bowdenzug an der Zuggegenstitze befestigen und Innenzug durch den Anlenkbolzen schieben.
Innenzug erst nach der Einstellung (Seite 2-19) kirzen.

Wenn der Bowdenzug langer ist als benétigt, so muss dieser wie folgt geklrzt werden:

Den Innenzug aus der Ummantelung ziehen und diese auf entsprechendes Mal} kirzen (ansagen und
abbrechen). Den Innenzug einschieben und Aufsteckhllse mit beiliegender Schelle befestigen.
Staubkappe aufsetzen.

Montagebeispiel Uberhubelement

— Klemmnippel

Bowdenzug kirzen

Ummantelung

Aufsteckhiilse
Staubkappe

TUO00-0041-0200201 1105 2-9
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.3 Montage der Anlenksysteme

Montage des Scherensystems |

Das Scherensystem | kann bei Fahrzeugen mit ziehendem oder driickendem Gasreguliergestange
und Bowdenzuggasregulierung auf den Einspritzpumpenhebel montiert werden.

Toleranzen: Verstellkrafte des Einspritzpumpenreglers max. 45 N (Ermitteln bei laufendem Motor).
Bei Verstellkraften > 45 N bis max. 75 N Schenkelfeder & 3,2 mm, je nach Anwen-
dungsfall links oder rechts gewickelt, benutzten (gehdrt nicht zum Lieferumfang).

a) Mal Pumpenwelle-Mitte bis Kugelkopf-Mitte feststellen und auf vorderen Hebel des Scheren-
systems Ubertragen. Bohrung entsprechend ausflihren und Originalkugelkopf befestigen.

b) Montieren Sie den hinteren Hebel und ermitteln Sie das Mal fir den Anlenkbolzen. Der Anlenk-
bolzen sollte je nach Verstellwinkel einen Weg von 30 bis 55 mm zwischen Leerlauf und Volllast
zurlcklegen.

Ermitteln der Anlenkmalle
@ 10,1 mm

N L

-
. e o i

AV & /)

Hebel stehend montiert +

MaR X (Anlenkbolzen) = 30 bis 55 mm

@3*"'£

h‘ b

Hebel hangend montiert
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.3 Montage der Anlenksysteme

c) Demontieren Sie den Hebel und bohren Sie ein @ 10,1 mm groRes Loch fir die Fihrungsbuchse
des Anlenkbolzens. Der Anlenkbolzen muss sich in der Flihrungsbuchse leicht bewegen lassen.

Mont Anlenkbol
ontage Anlenkbolzen N

u ﬁ vl -]m

Anlenkbolzen

<

@

10,1 mm Flhrungsbuchse

Senkschraube
mit Sicherungslack T E
versehen

d) Hinteren Hebel mit Pumpenhebel verschrauben (Drehpunkt des Einspritzpumpenhebels und
Drehpunkt des Scherensystems mussen ubereinander liegen).

e) Anschlagwinkel am vorderen Hebel, Volllastseite montieren. Je nach Arbeitsrichtung links oder
rechts gewickelte Schenkelfeder einsetzen, Scherensystem zusammenfligen, spannen und mit
Scheibe und Splint sichern.

f) Bowdenzuggegenstiutze montieren.

g) Bowdenzug an der Zuggegenstitze befestigen und Innenzug durch den Anlenkbolzen schieben.
Innenzug erst nach der Einstellung (Seite 2-19) kirzen.
Wenn der Bowdenzug langer ist als bendtigt, muss dieser wie folgt gekirzt werden:
Innenzug aus der Ummantelung ziehen und diese auf entsprechendes Mal} kiirzen (ansagen und
abbrechen). Den Innenzug einschieben und Aufsteckhilse mit beiliegender Schelle befestigen.
Staubkappe aufsetzen.

TUO00-0041-0200201 1105 2-1
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.3 Montage der Anlenksysteme

Montagebeispiel Scherensystem |

= =e

Klemmnippel

Kugelkopf
Gasgestange

N
AQR

Splint Schenkelfeder

Bowdenzug kirzen

M \

\ Aufsteckhilse
Staubkappe
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.3 Montage der Anlenksysteme

Montage des Scherensystems Il (Zuggegenstitze am Hebel)

Je nach Anwendungsfall Befestigungssatz Scherensystem Il A oder Befestigungssatz Scherensystem
Il B (Kapitel 4) benutzten.

Das Scherensystem |l kann nur bei Einspritzpumpen mit festem Leerlaufanschlag, z.B. Zwei-Hebel-
oder Verteilereinspritzpumpen mit separater Abstellung, verwendet werden.

Die Bowdenzuggegenstiitze wird mit dem duf3eren Hebel realisiert.

Toleranzen: Verstellwinkel der Einspritzpumpe 12° bis max.35°.
Verstellkrafte des Einspritzpumpenreglers max.45 N (Ermitteln bei laufendem Motor).
Bei Verstellkraften > 45 N bis max. 75 N Schenkelfeder @ 3,2 mm, je nach Anwen-
dungsfall links oder rechts gewickelt, benutzen (gehort nicht zum Lieferumfang).

a) Mal Pumpenwelle-Mitte bis Kugelkopf-Mitte feststellen und auf vorderen Hebel des Scheren-
systems Ubertragen. Bohrung entsprechend ausflihren und Originalkugelkopf befestigen.

b) Das Maf X fir den Anlenkbolzen anhand der Stellung der Bowdenzuggegenstiitze ermitteln.

Ermitteln der Anlenkmale S
Stellung: 1
2
3

i
S

Hebel stehend montiert
(Abb. Scherensystem Il B)

MaR X (Anlenkbolzen):
Stellung 1 = 52 mm
Stellung 2 =43 mm
Stellung 3 =32 mm

Hebel hangend montiert
(Abb. Scherensystem Il B)
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.3 Montage der Anlenksysteme

c) Demontieren Sie den Hebel und bohren Sie ein @ 10,1 mm groRes Loch fir die Fihrungsbuchse
des Anlenkbolzens. Der Anlenkbolzen muss sich in der Flihrungsbuchse leicht bewegen lassen.

Montage Anlenkbolzen

FUhrungsbuchse

=
=
=
=
=

-I]'!:'.':'. @ a\lm\“

Anlenkbolzen @ 10.1 m

Senkschraube /W
mit Sicherungslack E%{

versehen

d) Hinteren Hebel mit Pumpenhebel verschrauben (Drehpunkt des Einspritzpumenhebels und
Drehpunkt des Scherensystems mussen ubereinander liegen).

e) Anschlagwinkel am vorderen Hebel, Volllastseite montieren. Je nach Arbeitsrichtung links oder
rechts gewickelte Schenkelfeder einsetzen, Scherensystem zusammenfiigen, spannen und mit
Scheibe und Splint sichern.

f) Bowdenzug an der Zuggegenstutze befestigen und Innenzug durch den Anlenkbolzen schieben.
Innenzug erst nach der Einstellung (Seite 2-19) kirzen.

Wenn der Bowdenzug langer ist als bendtigt, so muss dieser wie folgt gekulrzt werden. Innenzug
aus der Ummantelung ziehen und diese auf entsprechendes Mal kiirzen (ansagen und ab-
brechen). Den Innenzug einschieben und Aufsteckhilse mit beiliegender Schelle befestigen.
Staubkappe aufsetzen.

Achten Sie darauf, dass der Bowdenzug gentigend Freiraum hat und bei Leerlauf- und
Volllaststellung nicht auf Motor oder Karosserie schleift.
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.3 Montage der Anlenksysteme

Montagebeispiel Scherensystem Il (Zuggegenstitze am Hebel)

Schelle (Bowdenzug-
gegenstitze

\
e &
@_‘; ® exfd

Kugelkopf
Gasgestange

winkel

AN
g
B

=

Anschlag- \

Splint Schenkelfeder

Bowdenzug kirzen

M \

\ Aufsteckhilse
Staubkappe
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2. Montage AGB Il

2.3 Montage der Komponenten
2.3.4 Montage der v-Uber-/Fehlerleuchte

Die Leuchte ist in der Armaturentafel, an gut sichtbarer Stelle flir den Fahrer, anzubringen. Bei einigen
Fahrzeugen sind bereits Ausfrasungen vorhanden, die mit einem Blinddeckel versehen sind. Wenn
keine Ausfrasungen vorhanden sind, montieren Sie die Leuchte wie folgt:

a) Wahlen Sie einen geeigneten Ort. Achten Sie auf die Einbautiefe (60 mm). Zeichnen Sie sich die
MalRe auf die Armaturentafel und arbeiten Sie diese aus.

b) Leuchte einstecken. Einbaumale fir die Leuchte:

46 mm

23 mm

V-Uber-/ Fehlerleuchte
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2. Montage AGB Il

2.4 Elektrischer Anschluss
2.4.1 Verlegung des Kabelbaumes

a) Stellgliedkabel vom elektrischen Stellglied zum elektronischen Regler verlegen, mit Kabelhaltern
befestigen und Steckverbindung mit Sicherungskappe sichern. Stecker des Stellgliedkabels
gemal Anschlussplan (Seite 2-18) einstecken.

b) Die am Systemstecker angeschlagenen Kabel vom elektronischen Regler zur Armaturentafel
verlegen und mit Kabelhaltern sichern.

c) Kabel zur Spannungsversorgung (rt und bn) und Geschwindigkeitssignalkabel (rt-wf3) zum
Fahrtschreiber fliihren und wenn nétig kirzen. Sicherungskappe fir Anschlusskabel des
Fahrtschreibers demontieren. Anschluss gemaR Anschlussplan (Seite 2-18) herstellen.

d) Kabel V-Uber-/ Fehlerleuchte (bn-sw) und Kabel Spannungsversorgung (rt) vom Fahrtschreiber
zur Leuchte fuhren, wenn nétig kirzen und Anschluss gemaf Anschlussplan (Seite 2-18)
herstellen. Sicherungskappe montieren und Fahrtschreiber verplomben. Beachten Sie die
Vorschriften § 57b StVZO fir die Bundesrepublik Deutschland, bzw. die VO (EWG) Nr. 3821185
fur die anderen EG-Staaten.

e) Batterie anklemmen.
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2. Montage AGB Il

2.4 Elektrischer Anschluss
2.4.2 Elektrischer Anschlussplan

Elektronischer Regler

12 N

12 13 14 15 21

YYYYYYYYY

t sw br t br br bl rt ge
sw WS
Elektrisches
Stellglied
M- 1 F)—
IP- 2F)
IPS 3})
P+ 4}) Fahrtschreiber
M+ 51D (4 v. Imp.
(4 KI. 31
(4 KI. 15
<
>2 km/h ) rt
v-Uber-/
Fehlerleuchte
Hersteller Typ: v-Imp. KI. 15 Kl. 31
VDO 414.-.2 C3 A4 A6
VDO 414.-.5 B7 A3 A6
Kienzle 1310 C3 A4 A6
Kienzle 1314 C3 A4 A6
Kienzle 1318 B7 A3 A6
Kienzle 1319 B7 A3 A6
Jaeger G 130 E3 A4 A6
Jaeger G134 B7 A3 A6
Jaeger G50 B7 A3 A6
Jaeger G54 B7 A3 A6
Veeder-Root 1426 D3 C4 C6
Veeder-Root 8300 B7 A3 A6
MotoMeter EGK 100 B7
MotoMeter EGK 100-1 B7
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2. Montage AGB Il

2.5 Einstellung der Anlenkung

AGB - Prufadapter zwischen Systemstecker und elektronischen Regler anschlieRen. Zindung
einschalten. Motor des elektrischen Stellgliedes lauft in seine Leerlaufposition (nicht abgeregelt).

2.5.1 Einstellung bei Scherensystem | und Uberhubelement

a) Kugelkopf am Stellgliedhebel einstellen. Das Mal} des Verstellbereiches, den der Anlenkbolzen
am Anlenkhebel zwischen Leerlaufposition und Volllastposition zurlicklegt, auf den Stellgliedhebel
Ubertragen. Kugelkopf befestigen.

b) Einspritzpumpenhebel gegen Volllastanschlag dricken, den Klemmnippel an den Anlenkbolzen
schieben und den Innenzug des Bowdenzuges mit dem Gewindestift befestigen.

c) Fahrpedal niedertreten oder Regulierung vor der Anlenkung in Volllaststellung dricken und
festhalten. Schalter Volllastprifung am AGB - Prifadapter betatigen. Einspritzpumpenhebel
muss in Leerlaufposition stehen. Durch Verstellen der Feineinstellschraube des Bowdenzuges am
elektrischen Stellglied kann die Einstellung korrigiert werden.

Achtung: Diese Einstellung muss sehr genau vorgenommen werden. Erreicht der Einspritz-
pumpenhebel nicht seine Leerlaufposition, kénnen Uberschwingungen der codie-
rten Hochstgeschwindigkeit des Fahrzeuges auftreten. Liegt der Einspritzpumpen-
hebel am Leerlaufanschlag an und das elektrische Stellglied hat noch nicht seine
elektrische Volllastposition erreicht, blockiert dieses und wird dadurch beschéadigt
(Bruch der Zahnréader). Bei Einhebelpumpen fihrt eine falsche Einstellung Uber die
Leerlaufposition hinaus zum Abstellen des Motors, wenn ein Schaltvorgang
wahrend der vollen Abregelstellung (Talfahrt) vorgenommen wird. Dies muss aus
Griinden der Betriebssicherheit des Fahrzeuges (Lenkhilfe ohne Funktion oder
Schaltvorgang ohne laufenden Motor) unbedingt vermieden werden.
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2. Montage AGB Il

2.5 Einstellung der Anlenkung
2.5.1 Einstellung bei Scherensystem | und bei Uberhubelement.

Das Malf3 X, den der Anlenkbolzen zwischen Leerlaufposition und Volllastposition zurticklegt, auf den
Stellgliedhebel Ubertragen.

Leerlaufstellung

515 .’:;\

45 R

3 IN

» k\ X

25 T .

e NRNENE Stellgliedhebel
TN \
AT RIS S

18 2530354045515
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2. Montage AGB Il

2.5 Einstellung der Anlenkung
2.5.2 Einstellung bei Scherensystem Il (Zuggegenstitze am Hebel)

a) Kugelkopf am Stellgliedhebel einstellen. Das Mal} des Verstellbereiches, den der Anlenkbolzen
am Anlenkhebel zwischen Leerlaufposition und Volllastposition zurlicklegt, auf den Stellgliedhebel
Ubertragen. Kugelkopf befestigen.

b) Innenzug des Bowdenzuges am Anlenkbolzen mit Gewindestift befestigen (Pumpenhebel in
Leerlaufstellung).

C) Vorderen Hebel des Scherensystems auf Volllastposition driicken und festhalten. Schalter Voll-
lastprifung am AGB - Prifadapter betatigen. Einspritzpumpenhebel muss in Leerlaufposition
sein. Durch Verstellen der Feineinstellschraube des Bowdenzuges am elektrischen Stellglied kann
die Einstellung korrigiert werden.

Achtung: Diese Einstellung muss sehr genau vorgenommen werden. Erreicht der Einspritz-
pumpenhebel nicht seine Leerlaufposition, kénnen Uberschwingungen der codier-
ten Hochstgeschwindigkeit des Fahrzeuges auftreten. Liegt der Einspritzpumpen-
hebel am Leerlaufanschlag an und das elektrische Stellglied hat noch nicht seine
elektrische Volllastposition erreicht, wird dieses blockiert und dadurch beschadigt
(Bruch der Zahnréader).
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2. Montage AGB Il

2.5 Einstellung der Anlenkung
2.5.2 Einstellung bei Scherensystem Il (Zuggegenstitze am Hebel)

Das Malf3 X, den der Anlenkbolzen zwischen Leerlaufposition und Volllastposition zurticklegt, auf den
Stellgliedhebel Ubertragen.

Volllaststellung (Vor
Erreichen der codierten
Hochstgeschwindigkeit)

Volllaststellung (Nach
Erreichen der codierten
Hochstgeschwindigkeit)

Elektr. Stellglied

h. Stellgliedhebel
N

as

0 \\ X

B3

18 :‘:;t;%‘:z 725

_”"_25
Feineinstellung \J|/__Hemamsieli
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2.6 Nach der Montage

Alle eventuell gespeicherten Fehler mittels AGB - Prufadapter I6schen.

Eine Uberprifung der der AGB Il - Anlage nach der Richtlinie fiir die Durchfiihrung von Priifungen
nach § 57d StVZO durchfiihren.

AnschlieRend eine Probefahrt zur Uberpriifung der einwandfreien Funktion der AGB IlI - Anlage und
des Fahrtschreibers durchfiihren.
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2.7 Anlage verplomben

Nach erfolgter Probefahrt und einwandfreier Funktion muss die Anlage gemal} Schema verplombt
werden.

Buchstabe L fir Lackverplombung,
Buchstabe D fiir Drahtverplombung.

Verplombung

Fahrtschreiber rote

. Kunststoff-
Plombenkappe

Anlenkung
Scherensystem |

Anlenkung
Scherensystem ||

Anlenkung
Uberhubelement
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3. Prifmittel AGB IlI

|Inha|t

3.1 Prufadapter

3.1.1

3.1.2

Gesamtkonzept

Systemkomponenten
Bedienelemente und Anschlussmdglichkeiten

Funktionsbeschreibung

Plus- und Minuspolbuchse [1, 2]

Externer Frequenzeingang [3]

Schalter Ein/Aus [4]

Taster Fehlerspeicher Auslesen/Léschen [5]
Fehlerlampe/v-Uberlampe [6]

Schalter Stellgliedposition Min/Max [7]

Schalter variable Zwischengeschwindigkeit Ein/S + B [8]

3.2 Prifaufbau

3.3

3.21
3.2.2
3.2.3
3.24

Prafung im Kfz
Prufung in der Werkstatt
Fehlerermittlung, moégliche Ursache, Abhilfe

Prifung bzw. Einstellung mit dem PC

Prifsoftware

3.3.1

3.3.2

3.3.3

Programmkenndaten
Geréatebedarf

Programmbeschreibung

Bedienoberflache
Bedienung

Beschreibung der Mentpunkte fiar AGB Il

Hauptmenu Datei
Hauptmeni Ansicht
Hauptment Parameter
Hauptmenu Prifung
Hauptmeni Optionen
Hauptmenu Extras
Hauptment Fenster
Hauptmenu Hilfe
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Produkt-Handbuch AGB Il
3. Prifmittel AGB IlI

3.1 Prufadapter
3.1.1 Gesamtkonzept

Systemkomponenten AGB - Prufadapter
_ . v \

Verbindung 5 (Wandler USB- Seriell RS232) ] X

Anschluss zwischen Verbindung 4 und PC. ‘ !

Bei PC ohne seriellem Com Port.

)
_/J.AM

'® sl
i
T
Q:

J

Verbindung 4
(Prufadapter — PC)

Verbindung 3
(Prufadapter — elektr. Stellglied

AGB)
Verbindung 2

(Prufadapter —

Verbindung 1
(Prufadapter — Kabelbaum)
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3. Prifmittel AGB IlI

3.1.1 Gesamtkonzept

Bedienelemente und Anschlussmadglichkeiten

[4] 51 6] [71 8] I[9] (0] [11]

o 0 o o0 o[—0

1 I ® N | R | || | | I | |

ON  START (M)  voNvsSET FEE o mE
MAX N

"Frontseite"

© © ©
/12f24 Vv / L / JL
1] [2] [3]

[1] Plus-Polbuchse externe
[2] Minus-Polbuchse Spannungsversorgung
[3] Externer Frequenzeingang (V-Signal)
[4] Schalter Ein/Aus
[5] Taste Fehlerspeicher Auslesen/Ldschen
[6] Fehlerlampe/v-Uberlampe
[7] Schalter Stellgliedposition Min/Max
[8] Schalter variable Zwischengeschwindigkeit Ein
[9] Taster variable Zwischengeschwindigkeit Setzen (ohne Funktion bei AGB IlI)
[10] Taster Uberpriifung Getriebeleerlauf extern (ohne Funktion bei AGB 1)
[11] Schalter Getriebeleerlauf-Abschaltung (ohne Funktion bei AGB III)
[12] Steckerleiste fur Kabelbaumanschluss
[13] Steckerleiste fiir elektron. Regleranschluss
[14] PC-Anschluss )
[15] Steckerleiste fur Stellgliedanschluss (externe Uberpriufung AGB)
[13] [12] [1 ‘5] [14] "Riickseite"
\ \
® 1 I1IlTIlIlTe)]
1 \\ s
] \ N
S ®] )
1 -
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3. Prifmittel AGB IlI

3.1.2 Funktionsbeschreibung

Plus- und Minuspolbuchse [1, 2]

Uber beide Buchsen [1] und [2] wird fiir die Werkstattpriifung der AGB - Priifadapter von einer
externen Spannungsquelle mit 12/24V versorgt.

Externer Frequenzeingang [3]

Uber diesen Eingang kann fiir die Werkstattpriifung ein Geschwindigkeitssignal angeschlossen
werden. Dieses Signal kann entweder von einem Fahrtschreiber mit einem pulsweitenmodulierten
Signalausgang, einem Hallgeber oder einem Frequenzgenerator geliefert werden.

Signal vom Fahrtschreiber: Low Pegel < 0,5V
High Pegel > 6,0V
Innenwiderstand nach Low 1,8 kQ +50%
Innenwiderstand nach High 2,7 kQ + 50%
Leitungskapazitat C 2,2 nF

Signal vom Hallgeber: Low Pegel < 1,5V
High Pegel > 6,0V
Innenwiderstand nach Low < 4,0 kQ
Innenwiderstand nach High <4,5kQ
Leitungskapazitat <10 nF.

Das Gerat arbeitet mit einer Wegimpulszahl zwischen 2400 Imp/km und 25000 Imp/km.

Signal vom Frequenzgenerator: Low Pegel < 0,5V
High Pegel > 6,0V

Das pulsweitenmodulierte Signal hat z.B. bei 100 Hz ein Tastverhaltnis von 20% und ein Offset von
2V. Danach kann durch die Frequenzanderung die Fahrzeuggeschwindigkeit variiert werden.

Schalter Ein/Aus [4]

Mit diesem Schalter wird der AGB - Priufadapter ein- bzw. ausgeschaltet. Beim Einschaltvorgang
leuchtet die Fehlerlampe [6] kurzzeitig auf. Im eingeschalteten Zustand leuchtet die rote Kontrolldiode
am Schalter [4].
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3.1.2 Funktionsbeschreibung

Taster Fehlerspeicher Auslesen/Ldschen [5]

Fehlerspeicher Auslesen:

Nach dem der Taster [5] fur eine Zeitdauer von mindestens 0,5 Sekunden betatigt worden ist
(wahrend dieser Zeit leuchtet die Lampe [6]), beginnt die Fehlerausgabe Uber die Fehlerlampe [6] in
Form eines Blinkcodes. Die Fehler werden als Dezimalzahl mit zwei Stellen ausgegeben. Den Zusam-
menhang zwischen dem Blinkcode und den dazugehérigen Fehler zeigt die Blinkcodetabelle.

Blinkcodetabelle:
Blinkcode Fehler

11 Masseschluss Storlampe

22 V-Signal Kurzschluss gegen Masse

24 V-Signal Kurzschluss gegen Plus oder Unterbrechung
31 Fehler Stellgliedpotentiometer

33 Interner Elektronikfehler

34 Wegimpulszahl unplausibel

35 Initialisierung mit falschen Daten im EEPROM

41 Motorleitungskurzschluss gegen Plus

42 Motorleitungskurzschluss gegen Masse

43 Motorkurzschluss/ Uberlastung Stellglied

44 Motor- oder Motorleitungsunterbrechung

45 Stellgliedhebel erreicht nicht die Sollposition (Motor und Leitungen zum Steller in Ordnung)

Die Fehlerausgabe wird an einem Beispiel erlautert und hat folgendes Format:
* \Wiederholung

START der Fehleraus-

(Taster [5] fur gabe bis zur

0,5 sec betatigen) erneuten Tasten-
betatigung (siehe)
Text)

Zehnerstellen Einerstellen
A A\
/ \ / N\

.&.

Pause

Pause

Pause

Pause Pause Pause Pause
2s 05s 05s 05s 2s 0,25 RN 0, 25PN 0, 25 FI 0,25 25s

S s s s S s s
Leuchtdauer 2x lang d. h. 2x10 Leuchtdauer 4x kurz d. h. 4x1

N\ /
N

Berechneter Dezimalwert betragt (2x10) + (4x1) = 24

Der hier gezeigte Blinkcode entspricht der Dezimalzahl 24. Aus der Blinkcodetabelle kann entnommen
werden, dass hier ein Geschwindigkeitssignalfehler vorliegt. Ein Fehler wird so lange angezeigt, bis
durch das erneute Betatigen der Fehlertaste [5] die Ausgabe des nachsten Fehlers angefordert wird.
Ist kein Fehler vorhanden, so geht die Lampe nach Loslassen der Fehlertaste [5] in den vorherigen
Zustand zuriick. Die Fehlerabfrage kann nur bei stehendem Fahrzeug ausgefihrt werden!
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3. Prifmittel AGB IlI

3.1.2 Funktionsbeschreibung

Fehlerspeicher Loschen:

Zum Ldschen der Fehler muss vor und wahrend des Einschaltens des AGB - Priifadapters der Taster
[5] gedriickt werden und nach erfolgtem Einschalten fiir mindestens zwei Sekunden gedriickt bleiben.
Wahrend dieser Zeitdauer leuchtet die Lampe [6]. Dabei muss die Fahrzeuggeschwindigkeit gleich
Null sein! Zur Uberpriifung des Léschvorgangs wird der Taster [5] gedriickt. Jetzt darf keine Blink-
codefehlerausgabe an der Fehlerlampe [6] erfolgen. Falls der Fehlerspeicher noch nicht leer ist, muss
der Loschvorgang wiederholt werden. Aktuelle Fehler konnen nicht geléscht werden.

Fehlerlampe/v-Uberlampe [6]

Die Fehlerlampe hat mehrere Funktionen. Es kénnen die abgespeicherten Fehler durch einen
Blinkcode ausgegeben werden. (Siehe Fehlerspeicher Auslesen/Léschen). Weiterhin wird ein aktueller
Fehlerzustand in der Gesamtanlage durch das Einschalten der Fehlerlampe signalisiert.

Wird die max. Abregelgeschwindigkeit vser um mehr als 2 km/h Gberschritten und das elektrische Stell-
glied ist voll abgeregelt, wird die v-Uberlampe eingeschaltet. Sie erlischt, wenn die Geschwindigkeit
kleiner als die max. Abregelgeschwindigkeit vse; +0,25 km/h ist.

Schalter Stellgliedposition Min/Max [7]

Wird der Schalter [7] betatigt, dann fahrt das elektrische Stellglied in die voll begrenzte Position. Die-
ser Zustand wird durch die griine Kontrolldiode am Schalter [7] signalisiert.

Schalter variable Zwischengeschwindigkeit Ein/S + B [8]

Wird der Schalter [8] betatigt dann wird nicht auf die max. Abregelgeschwindigkeit, sondern auf eine
gewdhlte Zwischengeschwindigkeit begrenzt (siehe oben). Dabei leuchtet die griine Kontrolldiode am
Schalter [8].
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3.2 Prufaufbau
3.2.1 Prifung im Kfz

1. Beiausgeschalteter Zindung den AGB Il - Fahrzeugstecker vom elektronischen Regler abzie-
hen und mit der Verbindung 1 (Prufadapter-Kabelbaum) auf die Steckerleiste [12] am AGB —

Prifadapter stecken.
2. Mit der Verbindung 2 (Prufadapter - elektron. Regler) wird der elektron. Regler mit der Stecker-
leiste [13] am AGB - Prufadapter verbunden.

Prifaufbau:
AGB - Prufadapter (Ruckseite)
Kabelbaum [12]
/

Kfz

erbindun [ [
Verbindung 1 T \

N\
[13]
1
Verbindung 2
3
elektron.
Regler

Benotigte Verbindungen:

Verbindung 1: Kabelbaum Kfz - Prifadapter
Verbindung 2: elektron. Regler — Prufadapter

Bei eingeschalteter Ziindung wird der AGB - Prifadapter mit dem Schalter [4] eingeschaltet. Die rote
Kontrolldiode am Schalter [4] leuchtet, wenn

a) die Verbindungen im Kfz und zum AGB - Prifadapter fehlerfrei sind
b) die Versorgungsspannung 12/24V betragt.

Die Fehlerlampe [6] und alle Kontrolldioden am AGB - Prufadapter leuchten, wenn die entsprechen-
den Schalter- bzw. Tasterbetatigungen im Fahrzeug oder direkt am AGB - Prifadapter durchgefiihrt
werden.
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3.2.2 Prufung in der Werkstatt

1. Mitder Verbindung 2 (Prifadapter - elektron. Regler) wird der elektron. Regler mit der Stecker-
leiste [13] am AGB - Prufadapter verbunden.

2.  Das elektrische Stellglied wird mit der Verbindung 3 (Prufadapter - elektr. Stellglied) an die AGB
- Prifadaptersteckerleiste [15] angeschlossen.

3. Die Spannungsversorgung und das V-Signal werden an die Eingangsbuchsen [1, 2, 3]
angeschlossen.

Prifaufbau:

externe
Spannungs-

versorgung

AGB - Prifadapter

(Ruckseite) P
M3 [15] l
1 1
Verbindung 2 Verbindung 3
3 3
elektron. elektr.
Regler ﬁ‘ggghed

Bendtigte Verbindungen:

Verbindung 2: elektron. Regler - Prufadapter

Verbindung 3: elektr. Stellglied - Prufadapter

Zusatzlich ist die Verbindung von der externen Spannungsversorgung und von dem externen V-Signal
zum Prifadapter notig.

Bei eingeschalteter Spannungsversorgung wird der AGB - Prifadapter mit dem Schalter [4]

eingeschaltet. Die rote Kontrolldiode am Schalter [4] leuchtet, wenn die Verbindungen zum AGB -
Prufadapter fehlerfrei sind

Die Fehlerlampe [6] und alle Kontrolldioden am AGB - Prifadapter leuchten, wenn die entsprechen-
den Schalter- bzw. Tasterbetatigungen am AGB - Prufadapter durchgefiihrt werden.
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3.2.3 Fehlerermittlung, mogliche Ursache, Abhilfe

Auf der nachsten Seite wird im Falle einer nicht korrekten Funktion des AGB 1l eine kleine
Hilfeleistung beschrieben. Den jeweiligen Blinkcodezahlen sind in einer Tabelle die mdglichen
Ursachen und deren Abhilfeméglichkeiten aufgelistet. Mit Hilfe dieser Tabelle wird die mégliche
Ursache ermittelt und der Fehler behoben.

Die richtige Vorgehensweise ist wie folgt:

1)
2)
3)
4)
5)
6)

Blinkcode auswerten

Fehler ermitteln

Maogliche Ursache in der Tabelle ermitteln
Fehler beheben

Fehlerspeicher I6schen

Korrekte Funktion Gberpriifen

Blinkcode mit Fehlerbezeichnung

11
22
24
31
33
34
35
41
42
43
44
45

Masseschluss Stérlampe

V-Signal Kurzschluss gegen Masse

V-Signal Kurzschluss gegen Plus oder Unterbrechung
Fehler Stellgliedpotentiometer

Interner Elektronikfehler

Wegimpulszahl unplausibel

Initialisierung mit falschen Daten im EEPROM
Motorleitungskurzschluss gegen Plus
Motorleitungskurzschluss gegen Masse
Motorkurzschluss/ Uberlastung Stellglied
Motor- oder Motorleitungsunterbrechung

Stellgliedhebel erreicht nicht die Sollposition (Motor und Leitungen zum Steller in Ordnung)
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3.2.3 Fehlerermittlung, mogliche Ursache, Abhilfe

Blinkcode | Mogliche Ursache Abhilfe Bemerkung
leuchtet | a Betriebsspannung liegt unterhalb 9,5V | a) Betriebspannung priifen, | Nach der Fehlerbeseitigung,
standig . herstellen. Fehlerspeicher I6schen.
b) Es liegt ein- oder mehrere aktuelle b) Fehler auslesen und
Fehler vor. Anlage instand setzen.
Dieser Fehler kann nur mit der AGB Il - Fehlerlampe instand setzen. | Beim Driicken der START-
11 Prufsoftware festgestellt und ausgelesen Taste muss Lampe
werden, da die Fehlerlampe defekt ist. leuchten.
a) Zuleitung, Kurzschluss gegen Minus. a) Zuleitung instand setzen. | Diese Uberwachung ist im
b) Fahrtschreiber v-Impuls Ausgang oder | b) Zus. Gerat abklemmen, elektron. Regler
22 zus. Gerat am v-Impuls Ausgang erneute Prifung. abschaltbar.
defekt Fahrtschreiber bzw. zus.
Gerét instand setzen.
a) Zuleitung, Kurzschluss gegen Plus a) Zuleitung instand setzen. | Diese Uberwachung ist im
oder Unterbrechung. b) Zus. Gerat abklemmen, elektron. Regler
24 b) Fahrtschreiber v-Impuls Ausgang oder erneute Prufung. abschaltbar.
zus. Gerat am v-Impuls Ausgang Fahrtschreiber bzw. zus.
defekt. Gerét instand setzen.
Kurzschluss gegen Plus, Minus oder elektr. Stellglied erneuern Es muss immer elektr.
31 Unterbrechung des Stellgliedpotentio- bzw. Zuleitung instand Stellglied und Zuleitung
meters bzw. Zuleitung. * setzen. gepruft werden.
Beim Schreiben oder Lesen vom Elektronischen Regler
33 EEPROM des elektron. Reglers ist ein erneuern.
Fehler aufgetreten.
Wegimpuslzahl unplausibel (nur bei Wegimpulszahl Uberprifen
34 Hallsignal). Wegimpuslzahl > als erlaubt. und gemalf Spezifikation
einstellen.
35 Der elektron. Regler ist mit falschen Daten | Letzte Anderung
initialisiert. wiederholen.
Kurzschluss, Stellgliedmotor oder elektr. Stellglied erneuern Es muss immer elektr.
41 Zuleitung gegen Plus. * bzw. Zuleitung instand Stellglied und Zuleitung
setzen. gepruft werden.
Kurzschluss, Stellgliedmotor oder elektr. Stellglied erneuern Es muss immer elektr.
42 Zuleitung gegen Plus. * bzw. Zuleitung instand Stellglied und Zuleitung
setzen. gepruft werden.
Kurzschluss, Plus und Minus, elektr. Stellglied erneuern Es muss immer elektr.
43 Stellgliedmotor oder Zuleitung. * bzw. Zuleitung instand Stellglied und Zuleitung
setzen. gepruft werden.
Stellgliedmotor oder Zuleitung elektr. Stellglied erneuern
44 unterbrochen. bzw. Zuleitung instand
setzen.
Stellgliedzahnrader durch Uberlastung Einstellung LL-VL
45 oder fehlerhafte Einstellung zerstort korrigieren, elektr. Stellglied

erneuern.

* Bei Kurzschliissen gegen Plus oder Minus werden die Ausgangstreiber des elektronischen Reglers stromlos

geschaltet.

TU00-0041-0200201

11-05




Produkt-Handbuch AGB Il
3. Prifmittel AGB IlI

3.2.4 Prufung bzw. Einstellung mit dem PC

In dieser Version sind mit Hilfe der AGB Il - Priifsoftware und des AGB - Priifadapters alle Uberprii-
fungen der Gesamtanlage und zusétzlich Einstellungen der Systemkonfiguration (EEPROM-Zugriff)
direkt im Kraftfahrzeug oder in der Werkstatt méglich. Die Prifvorbereitungen sind in gleicher Weise
wie bei der Kfz- oder Werkstattprifung durchzufiihren (siehe Seite 3 - 7 und 3 - 8). Zusétzlich wird mit
der Verbindung 4 (Prufadapter - PC) die serielle Schnittstelle des PCs mit der 9poligen SUB-D Buchse
[14] des AGB - Prufadapters verbunden. Bei PC ohne serielle Schnittstelle ist die Verbindung 5
(Wandler USB — Seriell) zusatzlich nétig.

Prifaufbau:

externe
Spannungs-

versorgung

PC

Verbindung 4

AGB - Priifadapter / [13] l [15] l Verbindung 5

(Ruckseite) _— I I
Verbindung 2 Verbindung 3
— 1
elektron. elektr.
Regler gtgléglled

Bendtigte Verbindungen:

Verbindung 1: Kabelbaum Kfz - von der externen Spannungsversorgung und von dem externen V-
Signal zum Prifadapter.

Verbindung 2: elektron. Regler - Prufadapter

Verbindung 3: elektr. Stellglied - Prifadapter

Verbindung 4. USB Seriell Wandler - Prifadapter

Verbindung 5: PC - USB Seriell Wandler

Bei eingeschalteter Ziindung oder externen Spannungsversorgung wird der AGB - Prifadapter mit
dem Schalter [4] eingeschaltet. Die rote Kontrolldiode am Schalter [4] leuchtet, wenn die Verbindun-
gen im Kfz und zum AGB - Priifadapter fehlerfrei sind

Jetzt kann die mitgelieferte AGB Il - Prifsoftware gestartet und die Prif- bzw. Einstellfunktionen mit
Hilfe der AGB Il - Prufsoftware und des AGB - Priufadapters durchgefuihrt werden. Alle dazu benétig-
ten Informationen enthélt die Beschreibung der AGB Il - Prifsoftware.
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3.3 Prufsoftware
3.3.1 Programmkenndaten

Programmname: AGBDIAG3
Werkstattnummer: D 0000*
Versionsbezeichnung:  1.6.3 *

* Die Versionsbezeichnung wird vom Hersteller, die Werkstatthummer von den jeweiligen
Landervertretungen (RSO) vergeben und verwaltet. Die Werkstattnummer beinhaltet zusatzlich
auch den Landercode (hier D fiir Deutschland).

Aufgabe:

AGBDIAGS dient als Hilfsmittel zur Diagnose der elektronischen Regler.

Neben der Funktionspriifung des elektrischen Stellglieds bietet es Hilfestellungen bei weiteren Funk-
tionsprifungen der AGB 1l fir Wartungs- oder Einbauarbeiten.

AulRerdem bietet AGBDIAG3 die Mdglichkeit, den Fehlerspeicher des elektronischen Reglers zu lesen
und zu l6schen. Die Anzeige der Fehler erfolgt dabei in Klartextbeschreibung.

Fur den Einbau und die Anpassung der AGB Il an das entsprechende Fahrzeug bietet AGBDIAG3 die
Mdglichkeit, die wichtigsten Parameter des Systems zu andern.

Die Kommunikation erfolgt Gber eine Diagnoseschnittstelle nach 1S09141 tber den AGB -
Prifadapter.

Wichtig!
Bevor das Programm die Daten des elektronischen Reglers lesen kann, muss die Schnittstelle

fur die Kommunikation im Hauptment Optionen, Unterment Programm ausgewdhlt werden
(siehe S. 3-21).

Die individuell vergebene Werkstattnummer des Kunden wird bei allen Parameteranderungen
in den elektron. Regler geschrieben und ermdglicht so die Kontrolle, wer die letzte Anderung
eines Parameters im angeschlossenen elektron. Regler ausgefuhrt hat.

Geratebedarf

Folgende Minimalausstattung wird fir den Betrieb von AGBDIAG3 vorausgesetzt:

- PC mit Betriebssystem Windows 98 SE, ME, 2000 oder XP

- 650 kB verfligbarer Festplattenspeicher

- min. 128 MB Arbeitsspeicher

- USB oder RS232 Schnittstelle

- AGB - Prufadapter fur den Anschluss eines elektronischen Reglers
- Microsoft-Maus (oder kompatible) an zweiter serieller Schnittstelle
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3.3.2 Programmbeschreibung

Bedienoberflache

AGBDIAG3 beginnt mit der Ausgabe des Begriilungsbildschirmes, der den Programmnamen und die
dem Programm zugeordnete Version ausgibt. Nach 3 Sekunden wird auf den AGBDIAG3 - Bildschirm
gewechselt.

Der AGBDIAGS3 - Bildschirm besteht aus der Hauptmenitileiste (1), der Symbolleiste (2) und der
Statuszeile (3). Der Programmname und die Versionsnummer sind in den Rahmen der
Hauptmentileiste eingeblendet. Die Untermenipunkte der Hauptmeniileiste sind als Pulldown-Menis
ausgefuhrt. Im Arbeitsbereich des AGBDIAG3 — Bildschirmes werden alle Informationen, Ein- und
Ausgaben als Fenster (4) dargestellt. Fehlermeldungen und die befehlsbezogene Hilfestellung werden
dem aktuellen AGBDIAG3 - Bildschirm im Arbeitsbereich Uberlagert. Die Statuszeile (3) enthalt zu
jedem Zeitpunkt Informationen oder Anweisungen, welche Tastenbetatigungen zum nachsten Schritt
fuhren.

Typischer AGBDIAG3-Bildschirm: Hauptmen Hilfe, Untermeni Info

(1) Datei  Ansicht  Parameter  Prifung  Optionen  Extras  Fenster  Hilfe

el 4 2% (2

Info iiber AGBDiag3

SIEMENS VDO

A v t o m o &t 1 v e

AGBDiag3

Yersion 1.6.3
Diagnoseprogramm tber UMOM Frotokol
Copyright © 2001-2005 Siemens¥DO Automotive AR

(4)

(3) Filr Hife: F1 [ [ ]

s Start ECcCBEEO G s @ of... = @ AGE I Test...
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3.3.2 Programmbeschreibung

Bedienung

Aufruf von AGBDIAGS:
Das konfigurierte Programm AGBDIAG3 wird durch Eingabe des Programmnamens ohne zusatzliche
Angaben aufgerufen. Es erfolgt die Programmausfiihrung mit den konfigurierten Parametern.

Programmaufruf: ~ AGBDIAG3.exe

Beenden des BegriiBungshbildschirmes
Der BegriBungsbildschirm von AGBDIAG3 wird automatisch nach 3 Sekunden beendet.

Auswahl der Menlupunkte (Mausbedienung)

Mausbedienung

Alle Menlpunkte kénnen auch mit Hilfe des Mauszeigers angewahlt werden. Durch Betétigen der
linken Maustaste wird bei deaktivem Pull-Down Meni das aktuelle Pull-Down Menii aktiviert, bei
aktivem Pull-Down Menu der angewéhlte Mentpunkt ausgefiihrt. Bei aktiviertem Pull-Down Meni wird
durch Betétigung der linken Maustaste und der Positionierung des Mauszeigers auf3erhalb des aktiven
Pull-Down Menis und aufRerhalb der Hauptmenileiste das Pull-Down Meni deaktiviert.

Dialog mit dem Anwender

Die Informations-, Ein- und Ausgabefenster enthalten vorgegebene Auswahimdglichkeiten oder
numerische Eingabefelder.

Die vorgegebenen Auswahlmdglichkeiten werden durch Anklicken mit der Maus (Mauszeiger in
hervorgehobenen Bereich positionieren und linke Maustaste betatigen) oder durch Betatigen der
Tasten, die in der Statuszeile angegeben werden, ausgefihrt.

In den numerischen Eingabefeldern ist die Eingabe direkt mit den Tasten 0 bis 9 auszufuihren. Alle
Eingaben werden auf Ubereinstimmung mit dem erlaubten Wertebereich Gberpruft. Falsche Eingaben
werden mit einem Fehlerfenster angezeigt.

Ubernahme der geanderten Werte im elektronischen Regler
Die Ubernahme der geanderten Werte im AGB IIl Regler werden erst nach dem Ubertragen der Daten
und anschlieendem "Reset" der Zindung Gbernommen.

Beenden des Programms

Durch Anwéahlen des Menlpunktes "Datei Beenden" kann das Programm normal beendet werden.
Eine eventuell bestehende Diagnoseverbindung wird vorher beendet.
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3.3.3 Beschreibung der Mentpunkte fur AGB llI

Hauptment Datei

Unterment "Alle Parameter laden..."
Laden einer bereits existierenden AGB Il Parameter Datei vom PC.

Untermeni "Alle Parameter speichern..."
Speichern der AGB Ill Parameter Datei auf den PC.

Unterment "Beenden”
Beendet das Programm zum verlassen.

Hauptmeni Ansicht
Dient zu Abschalten der Symbol- und Statusleiste.

Hauptmeni Parameter

AGB Il AGBDIAG3-Bildschirm: Hauptmenu Parameter, Unterment AGB Parameter

Eg; - AGB-Parameter. E]@rz|

Datei  Ansicht  Parameter Prifung  Optionen  Extras  Fenster  Hilfe
Nl sHE 4 2%

EE AGB-Parameter

| Bezeichnung

I hregelg digkeit

Schaltbarer Geschwindigkeitswert

Wegimpulsgeber

Wegimpulszahl (Hall) 8000 Impdkm
Stellungshegrenzung 0%

Stellgliedposition Notlauf 0

C3 Leitungsiiberwachung Unterbrechung NEIN

C3 Leitungsiberwachung KurzschluB M...  NEIN
Einspritzpumpentyp Ry

Speed-Set variable w-Begrenzung
Arbeitsrichtung des Stellglieds gegen Yorzugsrichtung
Impulse { Geberumdrehung 8 Imp/Umdrehung

| *ﬁndeml ofFg Ubertragenl =3 Ladenl + Speicheml (! Aktualisierenl

Fir Hilfe: F1

‘4 Start &
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Hauptmenu Parameter
Anderungen kénnen nach einem Doppel Klick auf die entsprechende Zeile direkt eingegeben werden.

Zur Ubernahme der Parameter, diese an den elektronischen Regler AGB Il Gibertragen und einen
"Reset" der Zindung durchfihren.

Untermenl Max. Abregelgeschwindigkeit Vet
Die max. Abregelgeschwindigkeit , auf die der elektron. Regler abregeln soll, kann hier im Bereich
von 2 -200 km/h in Schritten von 0.1 km/h direkt eingegeben werden.

AGB lll AGBDIAG3-Bildschirm:
Hauptmeni Parameter, Untermeni Aenderung, Max. Abregelgeschwindigkeit Vg

E:E ' AGB-Parameter

Datei  Ansicht Parameter  Prifung  Optionen  Extras  Fenster  Hilfe
NEd 4 28
E} AGB-Parameter

Bezeichnung | wert
kax. Abregelgeschwindigkeit 89 km¢h
Schaltbarer Geschwindigkeitswert 89 kmnyh
Wegimpulsgeber C3 Parameter dndern X_|
Wegimpulszahl (Hall) 8000 Impdkm G R —
Ste”un Sbe renzun D % leser aran'!e er ann_lm Erelc]
Stellgligdpogition Netiauf 0% =iz Reliecen

C3 Leitungsiiberwachung Unterbrechung  NEIN

C3 Leitungsiiberwachung KurzschluB M., NEIN
Einspritzpumpentyp RO

Speed-Set wariahle w-Begrenzung
Arbeitsrichtung des Stellglieds in %orzugstrichtung
Impulse { Geberumdrehung 8 Imp/Umdrehung

Max. Abregelgeschwindigheit

.f.iﬂndem o (btetragen| [E® Laden| ®[E Speichem| & Aktualisieren

Fir Hilfe: F1 I =

‘4 Start E -"EEDE =G ™

Untermenl Schaltbarer Geschwindigkeitswert (KI1.15 an Pin 5)

Die schaltbare Sondergeschwindigkeitsgrenze (alternativ zur variablen Geschwindigkeitsbegrenzung),
auf die der elektron. Regler abregeln soll, kann hier im Bereich von 2 -200 km/h in Schritten von 0.1
km/h direkt eingegeben werden.

Untermenl Wegimpulsgeber

Es stehen zwei unterschiedliche Mdglichkeiten zur Verfiigung:

C3 = PWM Signal vom Tachographen (Wegimpulszahl muss zwischen 2.400 und 25.000 Imp./km
liegen, eine Programmierung der Wegimpulszahl ist jedoch nicht notwendig).

Hall = Hallgeber Signal direkt vom Geber (Wegimpulszahl muss zwischen 2.400 und 250.000 Imp./km
liegen, jedoch muss die Summe von Wegimpulszahl x Maximalgeschwindigkeit < 5.000.000 sein (die
Programmierung der Wegimpulszahl ist notwendig).
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Hauptmeni Parameter

Untermeni Wegimpulszahl (nicht bei Auswahl Wegimpulsgeber: C3)
Hallgeber Signal direkt vom Geber (Wegimpulszahl muss zwischen 2.400 und 250.000 Imp./km
liegen, jedoch muss die Summe von Wegimpulszahl x Maximalgeschwindigkeit < 5.000.000 sein.

Unterment Stellungsbegrenzung (KI. 15 an Pin 6)

Hier kann eine Stellungsbegrenzung zwischen 0% (voll freigegeben) und 100% (voll abgeregelt)

In Schritten von 0.1% direkt eingegeben werden. Das Stellglied wird auf die entsprechende Stellung
begrenzt sobald an Pin 6 eine Spannung +12/24V anliegt.

Untermeni Stellgliedposition Notlauf

Die Notlaufposition des elektrischen Stellgliedes kann hier im Bereich von 0% (voll freigegeben) -
100% (voll begrenzt) in Schritten von 0.1 % direkt eingegeben werden. Diese Notlaufposition wird bei
der Erkennung eines v- Signals Fehlers aktiviert (nur bei Wegimpulsgeber: C3).

Unterment Leitungsiberwachung Unterbrechung/ Kurzschluss nach plus und Kurschluss
nach Masse

Die Uberwachung der Geschwindigkeits-Signalleitung "C3" vom Tachographen kann hier je nach
Wunsch tiberwacht werden. Es werden zwei Uberwachungsmaoglichkeiten zur Auswahl angeboten:

* Unterbrechung/ Kurzschluss nach Upy
* Kurzschluss nach Masse

Die Fehlererkennung l6st eine Stellungsbegrenzung des Stellgliedes aus (siehe Untermeni
Stellgliedposition Notlauf).

Untermenl Einspritzpumpentyp

Die im AGB - System verwendete Einspritzpumpe kann hier eingestellt werden. Es werden z.Zt. zwei
Madoglichkeiten zur Auswahl angeboten:

* RQ-Einspritzpumpe

* RQV-Einspritzpumpe

* Spezieller Einspritzpumpentyp (kundenspezifischer Wert)

Bei Ausfihrung des Menupunktes wird der Regelparametersatz der ausgewahlten Einspritzpumpe im
elektron. Regler abgespeichert.

Untermenl Speed-Set

Hier wird die Funktion des Eingangs Pin 5 am elektronischen Regler festgelegt. Es bestehen zwei
Madoglichkeiten:

* Variable v- Begrenzung

* Parametrierter Festwert (siehe Untermeni schaltbarer Geschwindigkeitswert).

Unterment Arbeitsrichtung des Stellgliedes

Hier wird die Drehrichtung des Stellgliedes festgelegt

* In Vorzugsrichtung (Verstellung des Stellgliedes zur Begrenzung gegen den Uhrzeigersinn)
Dies ist die Standard Einstellung fur den normalen AGB Ill Einbau.

* Gegen Vorzugsrichtung (Verstellung des Stellgliedes zur Begrenzung im Uhrzeigersinn)
Unterment Impulse/ Geberumdrehung
Hier kénnen die Impulse/ Geberumdrehung im Bereich zwischen 1 — 25 Impulse / Umdrehung einge-

geben werden. Dies ist zur Mittelung der Geschwindigkeitswertes/ Geberumdrehung nétig. Die Stan-
dard Einstellung betragt 8 Imp./ Umdrehung.
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Hauptmenu Prifung

Untermenl Ausgénge
Es werden die Ausgange Fehlerlampe und aktueller Stellgliedmotorstrom online angezeigt. Dabei

muss das Fahrzeug im Stillstand sein und es dirfen keine Fehler anstehen. Bei der Auswahl manuelle
Vorgabe kann das Stellglied zwischen 0% und 100% verstellt werden (nur bei Fahrzeugstillstand).
AGB Il AGBDIAG3-Bildschirm: Hauptment Prufung, Untermenld Ausgénge

B - [Ausgdnge]

wt)atei' Ansicht  Parameter 'Prﬂfung .-Q_pi:ionen- Extras Fenster Hife

NeEd 42w

S —

Reglervorgahe x

Fiir Hilfe: F1.
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Hauptmenu Prifung

Untermend Eingénge

Hier kénnen die Anschlisse der Schalteingéange und Signaleingange des elektron. Reglers gepruft
werden. Je nach Beschaltung und Potential wird die Anzeige der jeweiligen Pins mit "Aus" oder Ein"
dargestellt.

AGB Il AGBDIAG3-Bildschirm: Hauptmeni Prifung, Untermenl Eingénge

BE - [Eingdnge]

VIO Datei Ansicht Parameter Profung Optionen Extras Fenster Hife

NEE 4 2R

Fir Hife; F1
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Hauptmenu Prifung

Untermenl Versionskennung
Hier wird die Version des angeschlossenen elektronischen AGB Il Regler und die Werkstattkennung

die, die letzte Anderung im elektronischen Regler durchgefiihrt hat, angezeigt

AGB Il AGBDIAG3-Bildschirm: Hauptment Prifung, Untermeni Versionskennung

B - [Versionskennung]

'w:[)atei" Ansicht  Parameter -'Prﬂfung .-Q_p{ionen. Extras Fenster Hilfe

N EE % 2R

e r

Fir Hilfe: F1

TUO00-0041-0200201 11-05 3-20



Produkt-Handbuch AGB Il
3. Prifmittel AGB IlI

Hauptmeni Optionen

Unterment Programm
Auswahl der Schnittstelle des PC zur Kommunikation mit dem elektronischen Regler.

AGB Il AGBDIAG3-Bildschirm: Hauptmeni Prifung, Untermenii Programm

Datel  Apsicht  Parameter Prifung  Optionen Extras Fenster  Hilfe

bl =& 4| 2w

Programmeinstellung

D atenaktualisierungzinteryall ma: 100

Schnittstelle fir die Kommunikation mit 5G: |CDM1 vI Ij

Fir Hilfe: F1

s Start E - EHECDE=G N Ezw . v [ AGEIII Test...

Untermen( Schriftart
Hier kann die Schriftart flir die angezeigten Untermenis ausgewahlt werden.
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Produkt-Handbuch AGB Il
3. Prifmittel AGB IlI

Hauptmenu Extras

Untermenl Fehlerspeicher

Alle Fehler, die im elektron. Regler gespeichert sind, werden im Klartext angezeigt. Die aktuell
anliegenden Fehler sind durch "V" markiert. Ebenso wird die Anzahl der Fehlererkennungen (max. 15)
angezeigt.

Uber die Schaltflache "Léschen”, kdnnen alle Fehler die nicht aktuell sind, geléscht werden.

AGB Il AGBDIAG3-Bildschirm: Hauptmenu Extras, Untermenu Fehlerspeicher

) - [Fehlerspeicher]
'ﬂEDatei Ansicht  Parameter  Prifung  Optionen  Extras  Fenster  Hilfe e

M EsE % 2%

Akt | Anzahl| Bezeichnung !
"3 1 Code: 24 - Geschwindigkeitssignalfehler oder Unterbrechung oder Kurzs..
' 2 Code: 31 - Stellerpotentiometerleitungsfehler

x o Aktudisiersn I - ‘

Fir Hilfe: F1
e

/4 Start E - BODEDENG & [ Bz wcrossr... - B acemtest.. | @02 Morosof. ~ [ - [Feblersp... DE &i;ﬂ = o |5 1640

Unterment Fehlerspeicher l6schen
Die im elektron. Regler gespeicherten Fehler werden gelscht. Liegen nach dem Léschen noch

aktuelle Fehler im System vor, wird dies angezeigt.
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Produkt-Handbuch AGB Il
3. Prifmittel AGB IlI

Hauptmenu Fenster

Hier kbnnen die Fenster angeordnet werden, wenn mehrere Unterments geoffnet sind.

Hauptment Hilfe
Es wird nur das Untermenii Info, unterstiitzt.

AGB Il AGBDIAG3-Bildschirm: Hauptmeni Hilfe, Untermeni Info (Versionskennung Testsoftware)

Datei  Ansicht Parameter  Prifung  Optionen  Extras  Fenster  Hilfe

bl =& 4| 2w

Info iiber, AGBDiag3

SIEMENS VDO

A v t o m o t i v e

AGBDiag3

Wersion 1.6.3
Diagnoseprogramm Liber UMOM Protokoll
Copyright © 2001-2005 Siemens¥DO Automotive AG

Fiir Hilfe: F1 e |

‘5 Start E-"EDEDE =GN
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubehé6r AGB Il

|Inha|t

AGB Il — Anlage 24 Volt, 85 km/h
AGB Il — Anlage 12 Volt, 85 km/h
Elektrosatz

Befestigungsatz Uberhubelement
Befestigungsatz Scherensystem |
Befestigungsatz Scherensystem Il A
Befestigungsatz Scherensystem Il B
Befestigungsatz Scherensystem | MB
Befestigungsatz Scherensystem Il MB
Basiskit fir Befestigungssatze AGB Il
AGB - Prufadapter mit Interface
Zubehor

Bestell-Nummern

10
11
12
13
14

Hinweis: Die Teile auf den Seiten 4-2 bis 4-13 sind mit Bezugsnummern versehen. Die
Bezeichnungen und die Bestell-Nummern dazu siehe Seite 4-14 bis 4-16.
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

AGB lll - Anlage 24 Volt, 85 km/h
Komplett 1

\
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

AGB Ill — Anlage 12 Volt, 85 km/h
Komplett 2

\
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Elektrosatz
Komplett 11
\

58
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Befestigungsatz Uberhubelement
Komplett 21

31 Basiskit |
siehe Seite 4-11

________________________________

67
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Befestigungsatz Scherensystem |
Komplett 22

I —

31 Basiskit |
| siehe Seite 4-11

________________________________

~
o

72
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Befestigungsatz Scherensystem Il A
Schenkelfeder: rechts angewickelt

Komplett 23

I —

31 Basiskit |
siehe Seite 4-11

________________________________
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Befestigungsatz Scherensystem |l B
Schenkelfeder: links angewickelt

Komplett 24

I —

31 Basiskit |
siehe Seite 4-11

________________________________
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Befestigungsatz Scherensystem | MB
Komplett 25

31 Basiskit |
| siehe Seite 4-11

________________________________

vormontiert
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Befestigungsatz Scherensystem || MB
Schenkelfeder: links angewickelt

Komplett 26

31 Basiskit |
siehe Seite 4-11
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4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Basiskit fiir Befestigungssatze AGB Il
Komplett 31

N @
B8—x BTy & ®
g9 — S
B &
90 o
!} am
) a4
104 = 96 89
o8—=
W 8@
-0
105< 100 =
101 <
102 —=
1032 89
| 93 \@Q
<7 | d :
l\"\ l——l ]H’ll ®® IO
N N fl\)\\l 114 ?mﬁj
VAVIE 0
116 115 I
\
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4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

AGB - Priufadapter mit Interface
Komplett 41

\
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4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubeh6r AGB Il

Zubehor

123 —

P

124 {100 m - Rolle)

217\J’

132 bis 133 % EE!!

140 fj

TU00-0041-0200201 09-07
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Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubehé6r AGB Il

Bestell-Nummern

Empfehlung: Die mit (*) gekennzeichneten Teile sollten in entsprechender Stiickzahl am Lager
vorhanden sein. Beispiel: (*2) = 2 Stick.

ZESS- Bezeichnung Bestell-Nr.
NI AGB Il
1 AGB IIl — Anlage 24V, 85 km/h X10-397-109-132
2 AGB Il - Anlage 12 V, 85 km/h X10-397-109-131
11 | Elektrosatz X39-397-109-027
21 | Befestigungssatz Uberhubelement X39-397-109-048
22 | Befestigungssatz Scherensystem | X39-397-109-049
23 | Befestigungssatz Scherensystem Il A X39-397-109-050
24 | Befestigungssatz Scherensystem |l B X39-397-109-051
25 Befestigungssatz Scherensystem | MB X39-397-109-084
26 | Befestigungssatz Scherensystem Il MB X39-397-109-075
31 | Basiskit fur Befestigungssétze AGB Il X39-397-109-062
41 | Prufadapter mit Interface X12-397-034-001
51 Elektronischer Regler (*1) A2C53091782
52 Elektrisches Stellglied, 24 V (*1) | 408-422-001-014 G
53 | Elektrisches Stellglied, 12 V 408-221-001-001 P
54 | Halter X11-397-001-033
55 | Kabelbaum (*1) | X39-397-109-030
56 | Bowdenzug (*1) | X39-397-109-047
57 | Sicherungsklammer (*1) 81 378 001
58 | Steckhilse (*20) | X11-397-109-004
59 | Flachsteckhilse, isoliert, 6,3
60 Flachsteckhllse, 6,3
61 | Kontrolleuchte, 24 V (*1) | X11-397-109-019
62 | Symbolscheibe v—max (*2) | X11-397-109-020
63 Gluhlampe, 12V, 1,2 W, DIN 72601, W 5/1,2
64 | Zyl.-Blechschr., 4,2 x 9,5 DIN 7981
65 | Uberhubelement (*1) | X39-397-109-006
66 | Reduzierstick, M6 — M8 (*4) | X39-397-109-008
67 | Reduzierstiuck, M8 — M6 (*4) | X39-397-109-007
68 | Kabelbinder
69 | Halter (Volllast) X11-397-109-061
70 Klemmnippel (*2) | X11-397-109-058
71 | Halter (Zuggegenstitze) X11-397-109-002
72 | Zus. Halter (*1) | X39-397-109-045
73 | Zus. Schwenkhebel (*1) | X39-397-109-044
74 | Scheibe, @20 x @ 8 x 0,5 (*5) | X11-397-109-018
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Produkt-Handbuch AGB Il

4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubehé6r AGB Il

Bestell-Nummern

Empfehlung: Die mit (*) gekennzeichneten Teile sollten in entsprechender Stiickzahl am Lager

vorhanden sein. Beispiel: (*2) = 2 Stick.

ZESS- Bezeichnung Bestell-Nr.
NI AGB Il
75 | Anschlagwinkel (*1) | X11-397-109-017
76 | Schenkelfeder @ 3, links gewickelt (*1) | X11-397-109-012
77 | Schenkelfeder @ 3, rechts gewickelt (*1) | X11-397-109-011
78 | Zus. Schwenkhebel A (*1) | X39-397-109-028
79 | Zus. Schwenkhebel B (*1) | X39-397-109-029
86 | Sechskant-Schraube, M6 x 30 DIN 933-8.8 X11-397-109-054
87 | Haltewinkel X11-397-109-025
88 | Scheibe, A6,4 DIN 9021
89 | Federring, A6 DIN 127
90 | Sechskant-Mutter, M6 DIN 934
91 | Zyl. Schraube, M4 x 12 DIN 84
92 | Scheibe, A4,3 DIN 125
93 Federring, A4 DIN 127
94 | Sechskant-Mutter, M4 DIN 934
95 | Sechskant-Schraube, M6 x 10 DIN 933-8.8 X11-397-109-055
96 | Sechskant-Schr. m. Bund, M6 x 30 DIN 933-8.8 X11-397-109-056
97 | Anlenkbolzen (*1) | X11-397-109-059
98 | Scheibe, @ 10x @ 6,7 x 0,32 (*10) 14 016 111
99 | Buchse (*1) | X11-397-109-025
100 | Federscheibe, A 10 DIN 137 X11-397-109-028
101 | Sechskant-Mutter, flach, M10 DIN 439 X11-397-109-027
102 | Scheibe, @14 x @ 52x 1 (*1) | 14 016 226-1141
103 | Sechskant-Mutter, selbstsichernd, M5 X39-397-106-115
104 | Gewindestift, M5 x 5 DIN 913-A2 X11-397-109-060
105 | Zus. Anlenkbolzen (*1) | X39-397-109-052
106 | Schelle X11-397-001-030
107 | Sechskant-Mutter, M8 DIN 934 (*2) 4079 001-1161
108 | Zahnscheibe, 8,4 DIN 6797 (*1) 4 095 001-1162
109 | Kugelkopf (*2) | X11-397-109-057
110 | Scheibe, A5,3 DIN 125
111 | Anlenkhebel (*1) | X11-397-001-031
112 | Federring, A5 DIN 127
113 | Sechskant-Mutter, M5 DIN 934
114 | Zyl. Schraube, M4 x 8 DIN 84
115 | Senkschraube, M6 x 16 DIN 963 (*5) 4 003 037
116 | Splint, 2 x 25 DIN 94
117 | Quetschverbinder (*20) | X39-397-106-143
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Produkt-Handbuch AGB Il

4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubehé6r AGB Il

Bestell-Nummern

Empfehlung: Die mit (*) gekennzeichneten Teile sollten in entsprechender Stiickzahl am Lager

vorhanden sein. Beispiel: (*2) = 2 Stick.

ZESS- Bezeichnung Bestell-Nr.
NI AGB Il

123 | Kunststoffplombe 81129 003
124 | Plombendraht, 100 m-Rolle X11-000-002-027
126 | Sicherungslack (*1) | X11-000-002-216
132 | Winkelgelenk, 8 (*5) | X11-397-109-043
133 | Winkelgelenk, 10 (*5) | X11-397-109-044
136 | Senkschraube, M6 x 20 DIN 963 (*5) | X11-397-109-047
140 | Distanzbuchse, @ 6 x 5 (*5) | X11-397-109-034
145 | Schenkelfeder @ 3,2, rechts gewickelt (*4) | X11-397-109-022
146 | Schenkelfeder @ 3,2, links gewickelt (*4) | X11-397-109-023
217 | Sicherungsbigel (@ 7 innen) X11.397-109-126
218 | Abdichtung (Bowdenzug) X11.397-109-128
401 | Verbindungskabel 1 (Kabelbaum) X12-397-033-002
402 | Verbindungskabel 2 (elektron. Regler) X12-397-033-003
403 | Verbindungskabel 3 (AGB Stellglied) X12-397-033-004
404 | Verbindungskabel 4 (PC) X12-397-034-002
405 | Adapterstecker (Kabelbaum) X12-397-033-005
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Elektrisches Stellglied

Systemkomponente fur
AGB I, AGB Il

Beschreibung:

Das elektrische Stellglied wurde von VDO zur Betatigung des
Einspritzpumpenhebels von Dieselmotoren in Zusammen-
hang mit elektronischen VDO Reglern konzipiert.

Die elektrische Ansteuerung des permanenterregten Gleich-
strommotors erfolgt durch ein pulsweitenmoduliertes Signal.
Aufbau:

Wasserdichtes Alu-Druckgussgehause mit PTFE-Membrane
zum Druckausgleich. Dreistufiges Getriebe, das in perma-
nentem Eingriff zur Abtriebsachse steht.
Leitplastikpotentiometer zur Riickmeldung.

Anschlusskabel mit Stecker.

Description:

VDO has designed an electric actuator for actuating the
injection-pump lever of diesel engines to be used with VDO
electronic control systems.

A width modulated (PWM) signal controls the electric motor
(permanently activated direct-current motor).

Design:

Waterproof aluminium diecast housing with a PTFE membra-
ne for pressure compensation. Three-speed gearbox in per-
manent connection with the output axle.

Conuctive-plastic feedback potentiometer.

Connecting cable with plug.

Technische Daten:

Electric Actuator

System component for

RSL 1I, RSL Il

-

|

o—

Technical Data:

Nennspannung: 24V Rated voltage: 24V
Nenndrehmoment: 400 Ncm Rated torque: 400 Ncm

Aufregelzeit: < 2 Sek. Up-regulation time: < 2 sec.
Isolationswiderstand: > 500 KQ Insulating resistance: > 500 KQ
Durchschlagfestigkeit: 500 V Dielectric strength: 500 V
Betriebstemperatur: — 25°C bis + 100°C Operating temperature: —25°Cto +100°C
Schutzart: IP56 DIN 40050 Teil 9 Protection: IP56 DIN 40050 part 9

Max. Anzugsdrehmoment fiir | 10 Nm
die Antriebsachse:

Maximum tightening torque
for the output shaft:

10 Nm

Max. Anzugsdrehmoment fiir | 12 Nm (bei 9mm
die Befestigungsschrauben: | Einschraubtiefe)

Maximum tightening torque
for fastening screws:

12 Nm (relating to a screw
depth of 9mm)

Mechanischer Winkel: 103° + 5°

Mechanical angle:

103° £ 5°

Verstellwinkel: 87,5° + 3°

Angle of displacement:

87.5°+ 3°

Anschlussstecker: ITT Canon Sure Seal, 7polig

Connecting plug:

ITT Canon Sure Seal, 7-pole

(1-2) 1

VvDO

VDO - a Trademark of the Continental Corporation

Technische Anderungen vorbehalten | Technical details subject to change
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Elektrisches Stellglied

Systemkomponente fur

AGB II, AGB I RSL 1I, RSL Il

Electric Actuator

System component for

Abmafle (mm): Dimensions (mm):

rl M8 x 1
A

Schutzkappe
Protective cap

118

104

91

\

PTFE-Membrane
PTFE-Diaphragm

Terminal Connection:
Actuator (-)
Potentiometer (IP-)
Potentiometer (IPS)
Potentiometer (IP+)
Actuator (+)

Anschlussbelegung:
Motor (-)
Potentiometer (IP-)
Potentiometer (IPS)
Potentiometer (IP+)
Motor (+)

a b wN P
a b wWwN -

3—'—“]
= [/
_ib |
-.r. “! |
i
| AN

Bestell-Nr. / Order No. 408-422-001-014P

(Weitere Dokumentation siehe “Technische Kunden-Unterlage” 408-422-001-014P. /
Further documentation see ‘Technical Customer Documentation’ 408-422-001-014P.)

Zubehor: Accessories:

Dampfungselemente (Teilesatz)
Stellgliedhaltersatz (motorfeste Montage)

Damping components (parts kit)
Actuator bracket kit (engine mounting)

TUO00-0781-5604620 Technische Anderungen vorbehalten 0108 Technical details subject to change

Best.-Nr. / Order No.:

240-110-001-001P
X39-397-112-014
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Elektronischer Regler

Systemkomponente fur
AGB Il

Beschreibung:

Der elektronische Regler wurde fiir den Einsatz in Bussen
und Lkws konzipiert.

Der Regler verstellt ein elektrisches Stellglied zur Begren-
zung der Maximalgeschwindigkeit eines Fahrzeuges. Ein
integrierter Prozessor verarbeitet samtliche Eingangs- und
Ausgangssignale. Uber eine Diagnoseschnittstelle werden
samtliche Parametrierungen mit einer speziellen Software
(PC) vorgenommen und der Fehlerspreicher bei Bedarf aus-
gelesen.

Der Regler entspricht folgenden Normen:

- EGRL 95/54 EMV in Kfz

- EG RL 92/24 Geschwindigkeitsbegrenzer

Description:

The electronic regulator has been designed for application in
buses and trucks.

The regulator commands an electric actuator to limit the
maximum speed of a vehicle.

An integrated processor controls all input and output signals.
A specific software (PC) linked to an interface allows
parameterization and reading-out of the fault memory.

The regulator complies with the following directives and stan-
dards:

- EU Directive 95/54 EMC in vehicles

- EU Directive 92/24 Road-Speed Limiter

Technische Daten:

Electronic Controller

System component for
RSL Il

|

VDO - a Trademark of the Continental Corporation

|

Technical Data:

Nennspannung: 12V oder 24V

Rated voltage: 12V or 24V

Betriebsspannung: 9,5V bis 32V

Operating voltage: 9.5V to 32V

Betriebstemperatur: — 40°C bis + 70°C

Operating temperature: —40°Cto + 70°C

Schutzart: IP53 DIN 40050 Protection: IP53 DIN 40050
Einbauort: Innenraum Installation place: interior
Einbaulage: elektrischer Anschluss nach Installation position: electrical connector facing

unten (mindestens 5°)

downward (at least 5°)

Steckanschluss: 25polig AMP

Push-on connector: 25-pole AMP

Programmierung: Grundeinstellung

— Max. Abregelgeschwindigkeit (Vger): 89 km/h
— Var. Zwischengeschwindigkeit (Vyg): 89 km/h
— Wegimpulszahl: C3 Tachograph

— Stellgliedposition Notlauf: 0 %

— Leitungsuberwachung: Aus

— Einspritzpumpentyp: RQV

Program: Default

— Max. cut-off speed (vset): 89 km/h
— Variable speed (vvar): 89 km/h

— Tacho o/p: C3 Tachograph

— Actuator emergency position: 0 %
— Speed signal supervision: Off

— Type of injection pump: RQV

(1-2) 1

VvDO

Technische Anderungen vorbehalten | Technical details subject to change
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Elektronischer Regler Electronic Controller

Systemkomponente fur System component for
AGB Il RSL 1l
Abmafle (mm): Dimensions (mm):
14 25

Anschlussbelegung:

Klemme 15 (Ugay)

Motor —
Motorbremse-Schalter
Variable Geschwindigkeit ein
Reduzierung

- 1 13

— 130
Poti +
Poti - 110
Fehlerlampe
KI. 31 (Masse) 100
Motor +
Masse Ausgang ( ~

2,5

33

e =
NP OWOWWOW~NOOUAWNLEER

=
AW

[EnY
(&)

e
o~ o

[En
©

Geschwindigkeitssignal
Diagnose K
Poti-Schleifer

25 —

Terminal Assignment:
Term. 15, Ignition-battery + l ‘ 6
Actuator negative

Exhaust brake
Variable speed on

NN N
N = O
65

N
w

N
~

129,5
1b
1
!
I
1
22

Potent. pos. contact
Potent. neg. contact
Failure lamp

Term. 31, Ground 18 — 22 —

Actuator positive 19 — 23 Diagnostic K

16 Ground out 20 — 24 Potent. sliding concact
17 — 21 Speed signal 25 —

Zubehor: Gegenstecker
Accessoriers: Receptacle shell

e
NP OWOW~NOOUANWNERE

ol
g b w

Bestell-Nr. / Order No.: A2C53091782

Zubehor: Accessories: Best.-Nr. / Order No.:
Gegenstecker: Steckerleiste, schwarz Receptacle shell:  Terminal block cover, black X11-397-109-003
Steckerhllse Female connector X11-397-109-004

TUO00-0782-5704620 Technische Anderungen vorbehalten 0108 Technical details subject to change (1-2) 2



Produkt-Handbuch AGB Il

4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubehé6r AGB Il

Bestell-Nummern

Empfehlung: Die mit (*) gekennzeichneten Teile sollten in entsprechender Stiickzahl am Lager

vorhanden sein. Beispiel: (*2) = 2 Stiick.

Be-

zugs- Bezeichnung Bis('gcgl-lll\llr.
Nr.
75 | Anschlagwinkel (*1) | X11-397-109-017
76 | Schenkelfeder @ 3, links gewickelt (*1) | X11-397-109-012
77 | Schenkelfeder @ 3, rechts gewickelt (*1) | X11-397-109-011
78 | Zus. Schwenkhebel A (*1) | X39-397-109-028
79 | Zus. Schwenkhebel B (*1) | X39-397-109-029
86 | Sechskant-Schraube, M6 x 30 DIN 933-8.8 X11-397-109-054
87 Haltewinkel X11-397-109-025
88 | Scheibe, A6,4 DIN 9021
89 Federring, A6 DIN 127
90 Sechskant-Mutter, M6 DIN 934
91 Zyl. Schraube, M4 x 12 DIN 84
92 | Scheibe, A4,3 DIN 125
93 Federring, A4 DIN 127
94 Sechskant-Mutter, M4 DIN 934
95 | Sechskant-Schraube, M6 x 10 DIN 933-8.8 X11-397-109-055
96 | Sechskant-Schr. m. Bund, M6 x 30 DIN 933-8.8 X11-397-109-056
97 | Anlenkbolzen (*1) | X11-397-109-059
98 | Scheibe, @10x 36,7 x 0,32 (*10) 14 016 111
99 Buchse (*1) | X11-397-109-025
100 | Federscheibe, A 10 DIN 137 X11-397-109-028
101 | Sechskant-Mutter, flach, M10 DIN 439 X11-397-109-027
102 | Scheibe, @14 x 35,2 x 1 (*1) ] 14016 226-1141
103 | Sechskant-Mutter, selbstsichernd, M5 X39-397-106-115
104 | Gewindestift, M5 x 5 DIN 913-A2 X11-397-109-060
105 | Zus. Anlenkbolzen (*1) | X39-397-109-052
106 | Schelle X11-397-001-030
107 | Sechskant-Mutter, M8 DIN 934 (*2) 4 079 001-1161
108 | Zahnscheibe, 8,4 DIN 6797 *1) 4 095 001-1162
109 | Kugelkopf (*2) | X11-397-109-057
110 | Scheibe, A 5,3 DIN 125
111 | Anlenkhebel (*1) | X11-397-001-031
112 | Federring, A5 DIN 127
113 | Sechskant-Mutter, M5 DIN 934
114 | Zyl. Schraube, M4 x 8 DIN 84
115 | Senkschraube, M6 x 16 DIN 963 (*5) 4 003 037
116 | Splint, 2 x 25 DIN 94
117 | Quetschverbinder (*20) | X39-397-106-143

TUO00-0041-0200201 11-05



Produkt-Handbuch AGB llI
4. Lieferumfang, Ersatzteile, Zubehé6r AGB Il

Bestell-Nummern

Empfehlung: Die mit (*) gekennzeichneten Teile sollten in entsprechender Stiickzahl am Lager
vorhanden sein. Beispiel: (*2) = 2 Stiick.

Be-

zugs- Bezeichnung Bestell-Nr.
NT AGB Il
118 | Kabel, 5polig, 15 m
119 | Warmeschrumpfschlauch, 0,1 m
123 | Kunststoffplombe 81 129 003

124 | Plombendraht, 100 m-Rolle X11-000-002-027

126 | Sicherungslack (*1) | X11-000-002-216
132 | Winkelgelenk, 8 (*5) | X11-397-109-043
133 | Winkelgelenk, 10 (*5) | X11-397-109-044
134 | Winkelgelenk, 13 (*5) | X11-397-109-045
136 | Senkschraube, M6 x 20 DIN 963 (*5) | X11-397-109-047
137 | Senkschraube, M6 x 30 DIN 963 (*5) | X11-397-109-048
140 | Distanzbuchse, @ 6 x 5 (*5) | X11-397-109-034
141 | Distanzbuchse, @ 6 x 10 (*5) | X11-397-007-005
142 | Distanzbuchse, @ 6 x 15 (*5) | X11-397-109-035
143 | Distanzbuchse, @ 6 x 20 (*5) | X11-397-109-036
144 | Distanzbuchse, @ 6 x 25 (*5) | X11-397-109-037
145 | Schenkelfeder & 3,2, rechts gewickelt (*4) | X11-397-109-022
146 | Schenkelfeder @ 3,2, links gewickelt (*4) | X11-397-109-023

217 | Sicherungsbigel (& 7 innen)

X11.397-109-126

218 | Abdichtung (Bowdenzug)

X11.397-109-128

219 | Schutzkappe (elektr. Stellglied)

81 375 009

401 | Verbindungskabel 1 (Kabelbaum)

X12-397-033-002

402 | Verbindungskabel 2 (elektron. Regler)

X12-397-033-003

403 | Verbindungskabel 3 (AGB Stellglied)

X12-397-033-004

404 | Verbindungskabel 4 (PC)

X12-397-034-002

405 | Adapterstecker (Kabelbaum)

X12-397-033-005

TUO00-0041-0200201
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Anderungsubersicht

Datum Kapitel-Seite | Bemerkung

0107 4-15 X12-397-034-001 war 12-397-034-001

0807 4-14 | 4-17 entfernt: X11-397-109-045, X11-397-109-048, X11-397-007-005, X11-397-109-035,
X11-397-109-036, X11-397-109-037, 81 375 000

0907 4-12 / 4-14+15 | entfernt: Kabelsatz KOM (S.12), X39-397-109-035, Kabel 5pol. 15m, Warmeschrumpfschl.

0408 komplett Corporate Design geandert

0508 4-15 mit Zapfen M5 x 6 DIN 915/ 1ISO 4028 war M5 x 5 DIN 913-A2

TUO00-0041-0200201
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